Izolowany galwanicznie czujnil

do pomiaru pradu

Pomiary prqdéw najczesciej
wykonuje sie¢ poprzez wlqczenie
w szereg obwodu rezystancji
(bocznika) i pomiar spadku
napiecia. Niedogodnosciq takiego
pomiaru jest fakt, ze miernik
jest polqczony elektrycznie

z mierzonym obwodem.
Szczegdlnie przy pomiarach
duzych prqdéw wskazane jest,
aby miernik, atym samym
osoba go obslugujqca byla
odizolowana od obwodu
pomiarowego.

Rekomendacje:

potrzeba pomiaru prqgdu

o natezeniu powyzej kilku, a tym
bardziej kilkudziesieciu amperéw
nie zdarza sie chyba zbyt czesto
osobie, ktéra nie zajmuje sie
tym na co dzien. Prezentowany
czujnik, stanowiqcy rozszerzenie
mozliwosci zwyklego multimetru,
bedzie wtakich sytuacjach
niezwykle przydatny.
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Rys. 1. Wykres zaleznosci napiecia
wyjsciowego w funkcji ptyngcego
prgdu

PODSTAWOWE PARAMETRY

 Plytka o wymiarach 49 x 39 mm

e Zakres pomiaru pradu: -100...+100 A

« Zakres napiecia wyjsciowego: 0,5...4,5 V
* Wyjsciowe przesunigcie napiecia: 2,5 V dla
braku przeptywu pradu

» Wspotczynnik pomiarowy dla woltomierza:
2V/100A

_-Zasilanie: +5 V DC (10 mA)

WYKAZ ELEMENTOW
C1: 100 nF 0805

Ul: ACS750ECA-100
CONT1: goldpin 1x3

W ofercie handlowej AVT jest dostepna:
- [AVT-1417A] ptytka drukowana
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Przedstawiony w artykule czujnik
umozliwia pomiar pradu w zakresie
-100...+100 A zachowujac przy tym
pelng izolacja pomiedzy obwodem
pomiarowym a wyjSciowym, dzieki
zastosowaniu. Do tego celu zastoso-
wany zostal specjalizowany czujnik
firmy Allegro ACS750. Pomiar pradu
jest wykonywany poprzez wykorzysta-
nie efektu Halla. Po stronie pierwot-
nej znajduje sie bocznik o rezystancji
130 L, pod wplywem plynacego
pradu wytwarza sig pole magnetycz-
ne, ktére nastepnie jest mierzone,
wzmacniane i filtrowane, tak aby na
wyjSciu uzyskaé¢ napiecie odpowiada-
jace warto$ci plynacego pradu. Pomiar
pradu jest wykonywany zaréwno dla
warto$ci dodatnich jak iujemnych.
Zeby nie stosowaé ujemnego napie-
cia wyjéciowego dla ujemnych war-
toéci pradu zostal przesunieta skala
idlatego caly zakres pradéw -100A...
+100 A reprezentowany jest w postaci
napiecie z zakresu 0,5...4,5 V.

Jesli w obwodzie pomiarowym
prad nie plynie, to napiecie wyjscio-
we ma warto$¢ réwna 2,5 V, wraz ze
wzrostem plynacego pradu(na przy-
ktad tadowanie akumulatora) napie-
cie to wzrasta az do wartosci 4,5 V
dla pradu réwnego 100 A. Jesli prad
bedzie plynal w odwrotnym kierun-
ku(roztadowywanie akumulatora), to
napiecie bedzie sie zmniejszalo poni-
zej wartosci 2,5 V, az do 0,5 V dla
pradu -100 A. Aby wiec wykonaé
pomiar w amperach nalezy zastoso-
waé miernik, wyskalowany tak, aby
dla wartosci 2,5 V wskazywal zero,
dla napiecia 4,5 V +100 A, adla
warto$ci 0,5 V —-100 A. Jak wynika
z zakresu pomiarowego zmiana pra-
du w zakresie 0...100 A powoduje
zmiane napiecia o2 V, stad wyni-
ka, ze zmiana plynacego pradu o1
A bedzie powodowata zmiane napie-
cia wyjsciowego 0200 mV. Na rys. 1
przedstawiono zalezno$¢ napiecia
wyjsciowego od pradu plynacego
w obwodzie pomiarowym.

Schemat elektryczny czujnika
przedstawiono na rys. 2. Poniewaz
zastosowano specjalizowany uktad,
ktéry realizuje wszystkie funkcje
zwigzane z pomiarem, to jako elemen-
ty zewnetrzne zastosowane zostaly
jedynie kondensator C izlacze CON.
Uktad zmontowany na plytce przed-
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stawionej na
rys. 3. Z uwagi
na warto$¢ plynacego
pradu w obwodzie pomiarowym plyt-
ka zostala wykonana tak, aby prze-
wody mozna bylo dolaczy¢ do czuj-
nika polaczeniami $rubowymi. Do
punktu oznaczonego jako Ip+ nalezy
podiaczy¢ dodatni biegun zasilania
obwodu pomiarowego, natomiast do
punktu Ip- ujemny. W przypadku od-
wrotnego podlaczenia, pomiary beda
takze wykonywane poprawnie, jednak
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Rys. 2. Schemat elektryczny czujnika

zmienione zostana zakresy napiecia
wyj$ciowego: zakres dodatniego pra-
du bedzie wskazywal prad ujemny,
aujemny prad dodatni. Do zlacza
CON nalezy dolgczy¢ napiecie zasi-
lania o wartosci 5 V, wazne jest aby
napigcie to jak najmniej odbiegalo
od tej wartosci, gdyz wplywa to na
warto$¢ napiecia wyjSciowego czujni-
ka. Na wyjsciu czujnika warto zasto-
sowa¢ uktad catkujgcy przedstawiony
na rys. 2, szczegOlnie jesli pomiary
majg by¢ wykonywane poprzez prze-
twornik A/C zawarty w mikrokontro-
lerze. W przypadku pomiar6w wyko-
nywanych multimetrem stosowanie
filtru nie jest konieczne. Caly uklad
czujnika podczas pracy pobiera prad
o warto$ci maksymalnej 10 mA.
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Rys. 3. Rozmieszczenie elementdw na
ptytce czujnika
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Nietypowy sygnalizator z dloia

Swietlna sygnalizacja pracy, na
przyklad alarmu, najczesciej
jest wykonywana na diodzie

swiecqcej, ktora $wieci $wiatlem

cigglym lub jednostajnie miga.

W artykule przedstawiamy proste

urzqdzenie, ktére powoduje, ze

miganie staje sie intrygujqce...
Rekomendacje:

ze wzgledu na cechy uzytkowe
jest to doskonaly, nietypowy
sygnalizator aktywnosci alarmu
samochodowego, ale mozna

go oczywiscie stosowac takze
w innych aplikacjach.
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Rys. 1. Schemat elektryczny

PODSTAWOWE PARAMETRY

 Plytka o wymiarach 17 x 8 mm
* Zasilanie: 8..20 V DC (20 mA)

Wartykule przedstawiamy prosty
smigacza” dla diody LED, pracujacy
w spos6b nier6wnomierny (pseudo-
przypadkowy). Blyskanie diody nie
jest zupelnie przypadkowe, gdyz za-
lezy od stalych wartosci, ale dzieki
uzyskaniu kilkudziesigeciu réznych
czaséw zapalania igaszenia diody,
obserwator ma wrazenie losowosci.

Schemat ukladu przedstawiono
na rys. 1. Jego gléwnym elementem
jest mikrokontroler typu PIC10F206.
Ukfad ten jest umieszczony w mi-
niaturowej obudowie SOT23, dzieki
czemu cala konstrukcja zajmuje nie-
wiele miejsca. Zawarty w pamieci
procesora program powoduje zapa-
lanie igaszenie diody $wiecacej D2
w pseudolosowych odstgpach czasu.
Zasilanie procesora zapewnia stabi-
lizator o napieciu wyjSciowym 5 V.
Jest on zabezpieczony przed poda-
niem zasilania o odwrotnej polary-
zacji poprzez diode D1.

Urzadzenie zmontowano na plyt-
ce zgodnie zrys. 2. Z uwagi na
zastosowanie glownie elementéw
w obudowach SMD, rozmieszczone
zostaly one po obu stronach piyt-
ki. W pierwszej kolejnosci nalezy
wlutowaé rezystor oraz kondensa-
tory, nastepnie stabilizator(U2), a na
konicu diody i ztacze CON1. Uklad
moze by¢ zasilany napieciem o war-
tosci 8...20 V, pobierany prad nie
przekracza 20 mA.
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementdw na
ptytce drukowane;j

WYKAZ ELEMENTOW:

R1: 220 Q 0805

C1, C2: 100 nF 0805

D1: 1N4148 SOD80

Ul: PIC10F206 zaprogramowany
SOT-23-6

U2: LM78L05 TO92

CONI1: goldpin 1x2

D2: dioda LED czerwona

W ofercie handlowej AVT jest dostepna:
- [AVT-1418A] piytka drukowana

tadowarka akumulatoréw ,,AA” na USB

Jednq z zalet zlqcza USB, w ktdre
sq wyposazone wspdélczesne
komputery, jest mozliwosc
komunikacji oraz jednoczesnego
zasilania dolqczonych urzqdzen.
Wydajnosé prqdowa tego zZrédla
wynosi kilkaset miliamperdéw,

co pozwala na bezposrednie
zasilanie dolqczonych ukladéw,
na przyktad klawiatury czy
myszki. Wlasciwosc¢ ta zostala
wykorzystana do zbudowania
fadowarki akumulatoréw NiCd
Iub MiNH.

Rekomendacje:

proste lecz skuteczne
rozwiqzanie, pozwalajqce ladowac
popularne akumulatorki przy
okazji pracy na komputerze.
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Schemat elektryczny tadowarki
przedstawiono na rys. 1. Jak wida¢
jest to prosty uklad umozliwiajacy
fadowanie dwéch akumulatoréw typu
AA (paluszki), korzystajacy z zasila-
nia dostepnego na porcie USB. Moze
wigc sluzy¢é do tadowania dodatkowe-
go kompletu akumulatoréw dla bez-
przewodowej myszy czy klawiatury.

Ladowarka ta nie komunikuje sie
z komputerem poprzez USB, a jedy-
nie wykorzystuje dostepne zasilanie.
Napiecie zlinii VBUS jest kierowane
na diode D1, nastepnie poprzez rezy-
stor R1 dolaczone jest do tfadowanych
akumulator6w. Rezystor R1 ogranicza
prad plynacy przez akumulatory do
wartos$ci okoto 100 mA, dioda D1 za-
pobiega natomiast roztadowaniu aku-

mulatoréw przy braku napiecia od
strony zlgcza USB. Dioda $wiecaca
D2 sygnalizuje obecno$¢ napiecia zasi-
lania na zltaczu USB. W zaleznosci od
pojemnosci zastosowanych akumulato-
réw czas ich tadowania bedzie rézny,
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PODSTAWOWE PARAMETRY

 Plytka o wymiarach 84 x 36 mm

 Typ fadowanych akumulatorow: AA

e Liczba jednoczesnie fadowanych
akumulatorow: 2

* Zasilanie: bezposrednie z portu USB
komputera

e Czas tadowania akumulatora 1000 mAh:
ok. 10 godz.

¢ Brak kontroli tadowania akumulatorow

W ofercie handlowej AVT jest dostepna:
- [AVT-1419A] ptytka drukowana

WYKAZ ELEMENTOW:

R1: 18 Q/05 W

R2: 330 Q

DI1: 1N5817

CONTI1: Zaqgcze USB-B do druku

BT: gniozdo baterii 2xAA z przewodami

ale przyjmujac, ze akumulatory majg
pojemno$¢ 1000 mAh, to powinny
by¢ tadowane przez czas okolo 10
godzin. tadowarka zostala zmontowa-
na na plytce jednostronnej, na ktérej
elementy zostaly rozmieszczone zgod-
nie zrys. 2.

Montaz nalezy rozpocza¢ od wlu-
towania rezystoréw, nastepnie diod,

MINIPROJEKTY

1

Rys. 1. Schemat elektryczny tado-
warki

ana koncu zlgcza
CON1 i pojemnika
na baterie. Pojemnik
ten nalezy dodat-
kowo przykreci¢ do
plytki §ruba. Zmon-
towany uktad jest
gotowy do pracy.
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementdw na plytce tadowarki

Interfejs loggera RS232

Podczas testowania lub
uruchamiania urzqdzen
komunikujqcych sie poprzez
interfejs szeregowy RS232 czesto
zachodzi potrzeba ,podejrzenia”
co tak naprawde jest wysylane
w lqczqcym je kablu. Pozwala
to na sprawdzenie, czy dane
jakie powinny byé wysylane
przez urzqdzenia naprawde sie
pojawiajq iczy sq poprawne.
Rekomendacje:

proste urzqdzenie umozliwiajqce
przeprowadzenie diagnostyki
polqczent pomiedzy urzqdzeniami
za pomocq RS232.

PODSTAWOWE PARAMETRY

 Plytka 0 wymiarach 35 x 15 mm

o Zasilanie: bezposrednio z interfejsu RS232

» Optyczna sygnalizacja sygnatéw na liniach
TxD i RxD

* Mozliwo$¢ podgladania danych z
wykorzystaniem drugiego portu komputera
i dowolnego programu terminalowego
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Do tego celu mozna zastosowac
zaawansowane loggery umozliwia-
jace analize pojawiajacych sie sy-
gnaléow na wszystkich liniach por-
tu, ale w wigkszosci przypadkéw
wystarczajace bedzie stwierdzenie,
czy na liniach danych wysylane sa
odpowiednie bajty. Przyktad takie-
go prostego ,loggera” przedstawio-
no na rys. 1. Uklad ten jest ada-
pterem wlaczanym szereg pomiedzy
dwoma urzadzeniami, ktéry posiada
dodatkowe wyjscie umozliwiaja-
cy podstuchanie danych wysy-
tanych w obu kierunkach. Dane
pomiedzy dwoma urzgdzeniami,
na przyktad pomiedzy kompu-
terem podlaczonym do zlacza
CON1 sg kierowane do zlacza
CONZ2, do ktérego jest podlaczo-
ne urzadzenie. Dane pomiedzy
komputerem, atym urzadzeniem
przesylane sa dwustronnie bez
zadnych ograniczen, a sygnatly
RXD i TXD dodatkowo kierowa-
ne sa poprzez zworki JP1 i]JP2
oraz diody D1 iD2 do wejscia
danych RXD w zlaczu CON4.
Podlaczajac to zlacze do dru-
giego portu komputera mozna
obserwowac¢ transmisje danych
w obu kierunkach na dowolnym

Wejécie danych np. COM1 komputera

Wyjécie danych do urzadzenia
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Wyjscie danych do ztacza COM2 komputera

T
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Zenskie
Ztacze poza plytka

programie terminalowym, na Rys. 1. Schemat elekiryczny interfejsu

przyktad Hyperterminal zawar-

tym w systemie Windows. Po zwar-
ciu zworki JP1 obserwowane beda
dane wysylane z komputera, nato-
miast po zwarciu zworki JP2 z do-
taczonego urzadzenia. Jesli zwarte
zostang obydwie zworki, to bedzie

mozna obserwowaé dane wysylane
w obu kierunkach.

Urzadzenie zmontowano na plyt-
ce przedstawionej na rys. 2, ktorej
wymiary przystosowane sa do jej
umieszczenia w ,przelotowej” obudo-

33



MINIPROJEKTY

WYKAZ ELEMENTOW:
R1: 15 kQ

D1, D2: 1N4148
CONT1, CON4: DB9-F
CON2: DB9-M
Obudowa zigcza DB9
Obudowa DB9<—>DB9

W ofercie handlowej AVT jest dostepna:
- [AVT-1416A] ptytka drukowana

wie typu DB9. Caly uklad zawiera
zaledwie kilka elementéw i moz-
na go zmontowaé w kilka minut.
W pierwszej kolejnosci montujemy
diody D1 iD2 oraz rezystor, na-
stepnie zworki JP1 i]JP2. Zlacza
CON1 i CON2 nalezy przylutowaé
do plytki po dopasowaniu ich
w obudowie. Zlacze CON4 znaj-
duje sie poza plytka ije polaczy¢
odcinkiem przewodu dwuzylowego
ze zlaczem CONS3. Jes$li chcemy
mie¢ mozliwo$¢ wyboru obserwo-
wanego sygnalu, to w obudowie
zlaczy CON1, CON2 nalezy wy-
kona¢ otwér, tak aby mie¢ dostep
do zworek. Mozna takze w miejscu
zworek szpilkowych wykonac¢ state

Nocny podswietlacz

W ciemnym korytarzu czasami
trudno trafi¢c do wilqcznika
swiatta, szczegdlnie wtedy, gdy
jest on umieszczony w znacznej
odlegtosci od drzwi wejsciowych.
W takim przypadku przydatna
bytaby chociaz niewielka ilos¢
swiatta, ktéra pozwalafaby

na zlokalizowanie wiqcznika.

W przedstawionym ukiadzie do
takiej sygnalizacji zastosowana
zostalo dioda o bialym

kolorze $wiecenia, co sprawia,
ze emitowane Swiatlo jest
intensywne i widoczne z duzej
odleglosci.

Rekomendacje:

prosty sygnalizator polozenia
wlqcznikéw $wiatla, spelniajqcy
przy okazji role energooszczednej
latarki — idealne zestawienie
waloréw uzytkowych, zwlaszcza
w aplikacjach ,terenowych”
(pikniki, rajdy, itp.).

PODSTAWOWE PARAMETRY

* Plytka o wymiarach 28 x 38 mm

e Zasilanie: np. dwie baterie AA

* Automatyczny wytacznik diod Swiecacych
(fotorezystor)
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Niewielki pobdr pradu diody
umozliwia zasilanie takiego ,$wiatel-
ka” za pomocg baterii, dzieki czemu
uktad ten mozna takze zastosowac
w miejscach, gdzie brak jest zasila-
nia sieciowego. Dodatkowo dioda nie
$wieci $§wiattem ciaglym lecz blyska
w odstepach okolo jednej sekundy, co
takze korzystnie wplywa zmniejsze-
nie pobieranego pradu. Uklad mozna
zastosowaé, na przyklad przy zamku
drzwi w piwnicy czy w garazu, co po-
zwoli na jego latwiejsze zlokalizowa-
nie w ciemnosci. ,Swiatetko” jest wila-
czane automatycznie poprzez zawarty
czujnik $wiatta, gdy jest ciemno iwy-
faczane, gdy jest widno.

Schemat elektryczny nocnego
Swiatetka przedstawiono na rys. 1.
Jako czujnik $wiatla zastosowany
zostal fotorezystor R2, ktéry wraz
z rezystorem R1 tworzy dzielnik na-
piecia, na wyjéciu ktérego pojawia
sie zmienna warto$¢ napiecia, pro-
porcjonalna do ilosci $wiatta pada-
jacego na fotorezystor. Napiecie to
jest kierowane na wejscie inwertera
U1A, ktére jest wejsciem Schmitta
i dlatego po przekroczeniu na tym
wejéciu '/, napigcia zasilania na-
stepuje ustawienie na jego wyjsciu
stanu zera logicznego. Oznaczaé to
bedzie, Ze jest zbyt jasno, zeby dio-
da $wiecita sie ipoprzez diode D1
wstrzymana zostanie praca generato-
ra zbudowanego zinwertera U1B.

Generator pracuje z wykorzysta-
niem kondensatora C1, ktory jest fa-
dowany irozladowany przez rezystan-
cje rezystor6w R4 iR3. Aby zmniej-
szy¢ warto$¢ pobieranego pradu czas
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Rys. 2. Schemat montazowy urzgdzenia

zworki odcinkiem srebrzanki, wte-
dy nie bedzie koniecznosci wykony-
wania otworu w obudowie. Jednak
wybo6r uzalezniony jest od tego,
czy chcemy mie¢ mozliwo$é zmia-
ny rodzaju obserwowanych danych,
czy tez nie.
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Rys. 1. Schemat elekiryczny nocnego

Swiatetka

O/D3
T
[o]

o

o) ofREd
0“-0-R5}-0
0000000 |4
0000000 9

[}
D  oooo0pD
o 21100

[ | =
[=)[a2 | 2
J (5]

00000

Rys. 2. Rozmieszczenie elementdw na
ptytce drukowanej
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WYKAZ ELEMENTOW:

Rezystory

R1: 4,7 MQ

R2: fotorezystor
R3: 270 kQ

R4: 22 kQ

R5: 10 kQ

R6: 10 Q
Kondensatory
Cl: 4,7 yF/10 V - tantalowy
C2: 100 nF
Potprzewodniki
D1, D2: 1N4148

D3: dioda swiecgca 5 mm - biata
T1: BCb558

Ul: MC14106(CD40106)
Inne
CONT: goldpin 1x2

Podstawka DIP14

W ofercie handlowej AVT jest dostepna:
- [AVT-1420A] ptytka drukowana

Uniwersalny sygnalizator akustyczny

Najprostszy sygnalizator
akustyczny mozna wykonac
wykorzystujqc brzeczyk

z wbudowanym generatorem.
Dolqczenie do niego napiecia
spowoduje generacje sygnafu
akustycznego. Taki ,pisk” nie
jest jednak przyjemny dla ucha.
Znacznie bardziej przyjazny jest
krétkotrwaly sygnal dzwiekowy
sygnalizujqcy jakies zdarzenie.
Przedstawiony sygnalizator, po
zasileniu generuje trzykrotny
sygnal dzwiekowy. Przy czym
mozliwe jest jednokrotne
wygenerowanie sekwencji
dzwiekéw lub cykliczne ich
powtarzanie, az do wylqczenia
zasilania.

Rekomendacje:

sygnalizator moze by¢
dolqczany jako modul

w miejsce popularnych buzerow
piezoelektrycznych, generujqc
duzo przyjemniejszy ,dla ucha”
dzwiek.

PODSTAWOWE PARAMETRY

 Plytka o wymiarach 28 x 15 mm
* Zasilanie 4...20 V DC (10 mA)
 Praca ciggta lub jednorazowa
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zapalenia diody jest znacznie krétszy
od czasu jej wylaczenia. Dlatego ta-
dowanie kondensatora C1 nastepuje
poprzez rezystancje rezystora R3, na-
tomiast rozladowanie poprzez znacz-
nie mniejszg rezystancje réwnole-
gle polaczonych rezystoréw R3 iR4.
Z wyjscia generatora sygnal jest kiero-
wany do tranzystora T1 poprzez dwa
inwertory (U1C iU1D). Tranzystor
pelni role wzmacniacza pradowego,
poniewaz wyjscia uktadu U1, szcze-
goélnie przy niskim napieciu zasilania
maja mala wydajnoé¢ pradowa. Prad
diody D3 jest ograniczany rezystorem
R6. Posiada on niewielka rezystancje,
gdyz dioda $wiecaca kolorem bialym
wymaga napiecia zasilania o wartosci
okoto 3 V, atakie napiecie jest do-
stepne z zasilajacych baterii, wiec nie
ma potrzeby go ograniczac.

Uklad zostal zmontowany na plyt-

Schemat elektryczny sygnalizatora
przedstawiono na rys. 1. Jako zrédto
sygnatu dzwiekowego zastosowany
zostal przetwornik piezoelektrycz-
ny (BUZ). Poniewaz nie posiada on
wbudowanego generatora konieczne
stalo sig zastosowanie zewnetrznego
uktadu sterujgcego. Role taka pel-
ni mikrokontroler typu PIC10F206.
Uklad ten wytwarza przebieg o cze-
stotliwo$ci okoto 5 kHz sterujacy
brzeczykiem, dodatkowo sygnal ten
jest modulowany, tak aby uzyskaé
efekt trzech krotkich ,piknie¢”. Za-
silanie procesora zrealizowane zosta-
o przy pomocy diody Zenera D1
oraz zrédla pragdowego - diody D2.
Dioda D1 ogranicza napiecie do
warto$ci 3,3 V. Dioda D2 ogranicza
natomiast warto$¢ plynacego pradu,
dzieki czemu uktad moze byé¢ za-
silany w szerokim zakresie napiec.
Zworka JP stuzy do wyboru sposo-
bu sygnalizacji dZwiekowej.

Uktad sygnalizatora zostal zmon-
towany na plytce przedstawionej na

CON1
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ce jednostronnej, ktérej widok przed-
stawiono na rys. 2. Elementy nalezy
montowaé zaczynajac od rezystorow,
a koficzac na ukladzie scalonym. Fo-
torezystor nalezy umiesci¢ tak, aby
nie byl oswietlany przez diode $wie-
caca. Do zasilania uktadu mozna za-
stosowa¢ dwie baterie, na przyklad
typu AA (paluszki). W czasie czu-
wania uklad pobiera prad o wartosci
10 pA, aw czasie pracy impulsowy
prad o wartoéci okolo 2 mA - tylko
w czasie zapalenia diody. Gdy dioda
jest wylaczona warto$¢ ta zmniejsza
sie do kilkudziesigciu mikroamperdw.
Biorac pod uwage, ze prad bedzie
pobierany tylko w czasie ciemnosci,
a takze jego impulsowy charakter,
mozna przyjaé, ze jeden komplet ba-
terii wystarczy na kilka miesigcy pra-
cy urzadzenia.

KP
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rys. 2. Elementy nalezy montowac
rozpoczynajac od tych umieszczo-
nych po stronie ,Sciezek”, czyli:
U1, R1, C1, D1. Nastepnie nalezy
wlutowaé elementy umieszczone od
strony ,elementéw”. Po zmontowa-

Rys. 1. Schemat elektryczny
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WYKAZ ELEMENTOW

R1: 10 Q 0805
C1: 100 nF 0805
D1: Dioda Zenera 3,3 V SOD80

Ul: PICI0F206 zaprogramowany
SOT23-6

JP: goldpin 1x3 + zworka

BUZ: sygnalizator pizoelektryczny
PT-1205P

W ofercie handlowej AVT jest dostepna:
- [AVT-1421A] piytka drukowana

niu catego uktadu nalezy wybrac
sposob sygnalizacji, poprzez usta-
wienie zworki JP. Zwarcie wejscia
GP3 procesora do masy spowoduje,
ze po wlaczeniu zasilania sygnat
dZzwiekowy zostanie wygenerowany
jednokrotnie, kolejne dzwieki mogg
by¢ generowane tylko po ponow-
nym wylaczeniu i wlgczeniu zasila-
nia. Polaczenie tego wejscia z plu-
sem zasilania spowoduje, ze sygnat
bedzie generowany przez caly czas
zasilania sygnalizatora. Sekwencja
dzwieké6w bedzie powtarzana co
okolo dwie sekundy. Uktad moze

Stuchawka do VOIP

W ostatnim czasie mozna
zaobserwowac¢ znaczny wzrost
zainteresowania telefoniq
internetowq (VOIP — Voice

Over Internet Protocol). Od
dawna znane sq komunikatory
glosowe umozliwiajqce rozmowy
za posrednictwem Internetu
pomiedzy uzytkownikami
komputeréw. Zeby zamienié
komputer w internetowy

telefon, musimy go wyposazyc
w sluchawke, ktérq mozna latwo
zrobi¢ z przerobionej stuchawki
telefonicznej.

Rekomendacje:

opisana prosta adaptacja
stuchawki telefonicznej umozliwi
korzystanie z PC tak wygodnie,
jak ze zwyklego telefonu.

PODSTAWOWE PARAMETRY

* Brak ptytki, potaczenia wykonane wg
schematu bezposrednio w stuchawce
telefonicznej

* Mozliwos$¢ odstuchiwania rozmow telefonii
VOIP bez efekiu echa
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementow

by¢ zasilany napieciem z zakresu
4...20 V, apobierany prad nie prze-
kracza wartosci 10 mA.

KP

CON1

Z wyjscia liniowego
Q—

Do wejscia

mikrofonowego
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Uktad potaczen w typowej stuchawce
telefonicznej

CON2
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Przewdd ekranowany

Rys. 1. Schemat potgczenia stuchawki z kartg muzyczng

Oprécz rozméw pomiedzy uzytkow-
nikami komputeréw sa juz mozliwe
takze polgczenia pomiedzy uzytkowni-
kami komputeréw a abonentami sieci
stacjonarnej i komoérkowej (PC2Phone).
Ten drugi rodzaj rozméw rozwija sie
szczegblnie dynamicznie i pojawiajg
sie coraz to nowi operatorzy, czesto
oferujacy takze mozliwos¢ posiadania
numeru publicznego do przyjmowania
rozmoéw (Phone2PC). Do takich roz-
méw w najprostszym przypadku wy-
starczy komputer oraz glosniki i mi-
krofon. Jednak rozwiazanie to czesto
prowadzi do powstawania echa, gdyz
dzwiek z glosnikéw trafia do mikrofo-
nu iw efekcie rozméwea styszy swoj
glos z pewnym opdznieniem. Rozwig-
zaniem problemu echa jest zastosowa-
nie sluchawek, jednak oile rozmowy
wylacznie ,komputerowe” wydajg sig
naturalne w stuchawkach, to dla roz-
moéw telefonicznych bardziej typowa
jest stuchawka telefoniczna. Mozna
oczywiscie kupi¢ gotowa stuchawke
specjalnie przystosowang do wspél-
pracy zkomputerem, jednak jest to
wydatek rzedu 100 zlotych. Podobng
stuchawke mozna wykona¢ samodziel-
nie, na przykltad wykorzystujac stu-
chawke z uszkodzonego telefonu.

W stuchawce takiej znajduje sie
miniaturowy gloénik oraz mikrofon
i wystarczy podlaczy¢ je do karty
dzwiekowej komputera. Schemat wy-
konania takich potaczen przedstawio-
no na rys. 1.

Wyprowadzenia mikrofonu i glosni-
ka dostepne sa na zlaczu stuchawki,
przy czym wyprowadzenia glo$nika
znajdujg sie na dwoch srodkowych
wyijséciach, a wyprowadzenia mikro-
fonu na zewnetrznych. Glosnik jest
podtaczony tylko do jednego kanatu
wyjSciowego karty dzwiekowej, ponie-
waz nie mozna bezposrednio polgczy¢
wyjé¢ obu kanatow. Nie wplywa to
jednak na jakos¢ rozmow, gdyz itak
sa one monofoniczne. Do polaczenia
mikrofonu z wejsciem karty muzycz-
nej nalezy zastosowaé przewdd ekra-
nowany. Jako zlagcza CON1 i CON2
nalezy zastosowaé gniazda typu Jack
3,5mm stereo, ktére nalezy nastepnie
polaczy¢ z karta muzyczna dwoma
przewodami zakonczonymi wtykami
typu Jack stereo.

Od strony stuchawki nalezy za-
stosowa¢ zlacze modularne typu RJ-
—-4P4C potaczone ze zlaczami CON1
iCON2 zgodnie zrys. 1.
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